
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Notre site « www.BAC.org.tn » vous donne accès à :  

 

 

1- Des Examens de baccalauréat 
 

 

2- Des Devoirs de contrôle et synthèse ‘’ Sfax et Autres ‘’ 
 

 

3- Des Cours et des résumés ‘’ Facile A comprendre ’’  
 

 

4- Des Séries avec corrigés 
 

 

5- Des Quiz et des tests d’intelligence avec score 
 

 

6- Des Groupes de discussion privée pour résoudre vos problèmes  
 
 
7- Vous Pouvez Gagnés D’argent Facilement  

 
 
 

 

 

Révisez Votre Bac  

http://www.bac.org.tn/
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L'ajustement affin est fort si Pxv se rapproche de 
1 OU de -1 

L'ajustement affine est justifie lorsque IPxvl ;::: V: 

1----------il .;.---1 - Pxv: 

,,/3 2 ~ 0.86 
1 

,,/3 
2 -1 

Pxv Est invariant par changement d'unite ou 

d'origine du repere 

Proprietes • 

, COV(X,Y) 
Pxv = <Yx<Yy reel 

1'-> r 
Les deux"dr:oites ~e·r~gression passent par 

le point moyen. , 
1L . '\ · 

ip._ l " ~ 

4/ co~fficient de correlation lineaire -, x, 
·,_ . . 

On appelle coefficient de correlation lineaire le 

Remarque 

~. 
La droite de regression deXen Ya pour equation 
x = a'y + b' ou a = cov(~.Y), et b = X - .a Y 

.. , . <Yy. 
'.;:".,, 

Lars d'un ajustement affine par la methode des 
moindre carree on obtient la droite d'equation 
y = ax + b ou a = cov(~,Y) et b = Y - a X. 

<Yx . 
Cette droite s'appelle la droite de regf'ession de Y 
enX. 

• Methodes des moindre carree 

On determine les points moyenne G1 et G2 la 
droite(Gv G2) passant par G s'appelle droite de 
Mayer et constitue un ajustement affin e par la 
methcde de Mayer. 

/"\ (fi J".:1.1 

I~! 9 I 
! '-···········«••··· .. , •. .,/ 

DTiethode consiste a partager le nuage, 
====--- nt nombreux, en deux nuages de merne 
---;;-iiiiif • ___ as 

==..:''ensemble des.point Mi de coordonnee 
. ~ . 

-----"-::::=xi, Yi) est appele nuage de point de la serie 
____ ___:x,)') . >· ~. 
-~=-e poiht G (X, Y) est le point moyen 
--"""""-'ajuste'i\i)rif affi11e~onsiste a determiner 
--'--.-ne d~oit~p'equation: 
~;;;;;;...~- =ax+ b: ou a et b des reels qui 

§# 

c=: ~pproche le mieux possible les point du 
~-.uage 

!!!':=~•~ethode de Mayer 

.,__ EWStement d'une Serie statistique double 

-FD n appelle Covariance de (X, Y) le reel , 
1 -- 

~ ~LJV (X, Y) = ;;: l:P=i nixi - X Y ( ni ou, Yi.· 
- - =£'.:)nt les centres de classe lorsque les 
~=--_,--=:iriables sont continues) 
;:::==--·-()Ur Un echantillon groupe, .f .,· 
::==•ii!iii!C:DV (X, Y) = ;:; 2:~1 l:f~~: niixi Yi -:-, XY 

"""" \, ""; ~ 
ii nii est l'effectif associe aucouple.Ix, ,yO _;., 

\·- . ~"' 

·s;;s;r·ariance 

--===3 variance de X est : 
V (x) = ~ "?_ n. (x, - x)2 n L..1-1 I I 

ecart-type de X est a (x) = .jV(X) 

;;;;;;;;;;;;:::::~:i distribution marginale de X est la 
.stribution des valeurs (xi)l$i$p 

;;;::;::;;;;c::~3 distribution marginales de y la 
___ ...__stribution des valeurs (Yi)i$i$p 

moyenne de la variable X est 

, Y) une serie statistique double de taille 
Yi les valeurs prises par X et Y. 
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